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Biblioteka scipy

• szybka transformata Fouriera

• odwrotność macierzy

• układ równań liniowych

• wyznacznik macierzy

• norma macierzy

• metoda najmniejszych kwadratów

• algebraiczne zagadnienie własne

Plan

https://docs.scipy.org/doc/scipy/tutorial/index.html

https://docs.scipy.org/doc/scipy/tutorial/index.html
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Narzędzia numeryczne dotyczące m. in.:

• funkcji specjalnych (scipy.special)

• całkowania numerycznego (scipy.integrate)

• problemów optymalizacyjnych (scipy.optimize)

• interpolacji (scipy.interpolate)

• transformaty Fouriera (scipy.fft)

• zagadnień algebry liniowej (scipy.linalg)

Biblioteka scipy 

https://docs.scipy.org/doc/scipy/tutorial/index.html

https://docs.scipy.org/doc/scipy/tutorial/index.html
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Szybka transformata Fouriera

• importowanie funkcji
z modułu fft biblioteki 
scipy

• wykorzystanie funkcji 
fft do analizy sygnału 
sinusoidalnego

Przykład 
pokazuje:
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Odwrotność macierzy

• importowanie 
modułu linalg 
biblioteki scipy

• wykorzystanie funkcji 
inv do obliczenia 
macierzy odwrotnej

Przykład 
pokazuje:
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Rozwiązywanie układów równań 
liniowych

• importowanie 
modułu linalg 
biblioteki scipy

• wykorzystanie 
funkcji solve do 
rozwiązania układu 
równań

Przykład 
pokazuje:



13

Rozwiązywanie układów równań 
liniowych

• importowanie 
modułu linalg 
biblioteki scipy

• wykorzystanie 
funkcji solve do 
rozwiązania układu 
równań

Przykład 
pokazuje:



14

Rozwiązywanie układów równań 
liniowych

• importowanie 
modułu linalg 
biblioteki scipy

• wykorzystanie 
funkcji solve do 
rozwiązania układu 
równań

Przykład 
pokazuje:



15

Rozwiązywanie układów równań 
liniowych

• importowanie 
modułu linalg 
biblioteki scipy

• wykorzystanie 
funkcji solve do 
rozwiązania układu 
równań

Przykład 
pokazuje:



16

Rozwiązywanie układów równań 
liniowych

• importowanie 
modułu linalg 
biblioteki scipy

• wykorzystanie 
funkcji solve do 
rozwiązania układu 
równań

Przykład 
pokazuje:



17

Obliczanie wyznacznika macierzy

• importowanie 
modułu linalg 
biblioteki scipy

• wykorzystanie funkcji 
det do obliczania 
wyznacznika 
macierzy

Przykład 
pokazuje:
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Obliczanie normy macierzy

• importowanie 
modułu linalg 
biblioteki scipy

• wykorzystanie 
funkcji norm do 
obliczania normy
macierzy

Przykład 
pokazuje:
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Dopasowanie – metoda najmniejszych 
kwadratów

• importowanie modułu 
linalg biblioteki scipy

• wykorzystanie funkcji 
lstsq do 
rozwiązywania układu 
równań (w sensie 
najmniejszych 
kwadratów)

Przykład 
pokazuje:
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Zagadnienie własne

• importowanie 
modułu linalg 
biblioteki scipy

• wykorzystanie funkcji 
eig do wyznaczania 
wartości własnych i 
wektorów własnych
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Wybrane funkcje biblioteki scipy

• szybka transformata Fouriera

• odwrotność macierzy

• układ równań liniowych

• wyznacznik macierzy

• norma macierzy

• metoda najmniejszych kwadratów

• algebraiczne zagadnienie własne

Podsumowanie
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